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装置全体図 ショベルカー動作説明

プロセッサ動作説明

・ショベルカーはジョイスティック
で前進、後退、左右旋回

トング 開 トング 閉 木材 送り

回転刃 回転 回転刃 押出

・勾配１０度, ５km/ｈまで走
行可能

・トングは３本まで
持てる
・枝払い→玉切り
まで行える

無線通信（パケット通信）

プロセッサ

ショベルカー

ノイズが入らない


